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ИНФОРМАЦИОННАЯ КОМПЕТЕНТНОСТЬ СТУДЕНТОВ 
ТЕХНИЧЕСКИХ СПЕЦИАЛЬНОСТЕЙ ВУЗА 

В АСПЕКТЕ ОРГАНИЗАЦИИ УПРАВЛЕНИЯ 
УЧЕБНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТЬЮ

Одной из целейреализуемой стратегииразвития современного вузов
ского образования является существенное повышение его качества и обеспе
чение доступности за счет внедрения новых образовательных технологий. 
Актуальным представляется определение научно-методических основ дидак
тического обеспечения эффективной учебной деятельности студентов техни
ческих специальностей вуза с учетом положений теории управления учебной 
деятельностью и компетентностного подхода в обучении. Результаты иссле
дований В.П. Беспалько, П.Я. Гальперина, Л.Н. Ланда, Л.А. Растригина 
иМ.Х. Эренштейна [1-4] позволили интегрировать в дидактику идеи кибер
нетики и положения теории поэтапного формирования умственной деятель
ности учащихся. Разработанная методика алгоритмизации учебной деятель
ности стала попыткой поиска эффективной системы обучения, ориентиро
ванной на значительное увеличение объема предлагаемой к усвоению 
учебной информации и индивидуализацию обучения в условиях развития 
общества индустрии знаний. Осуществленные наработки позволили опреде
лить одно из значимых направлений исследований - создание и применение 
в вузовском образовании эффективного в своем технологическом и дидакти
ческом потенциале инструментария - интеллектуальных автоматизирован
ных обучающих систем (ИАОС) [5-8]. Под таковыми мы понимаем предмет
ные программно-аппаратные комплексы, в которых, представленная компь
ютерными средствами знаниевая составляющая, применяется для управления 
процессом формирования и развития функциональной структуры учебной 
деятельности студентов вуза, отображаемой в системе личностных и профес
сиональных компетенций.

Существующие исследования, посвященные вопросам интеграции 
ИАОС в предметное обучение, не дают пока целостного и максимально за
вершенного представления о всех психолого-педагогических аспектах при
менения данных комплексов в системном педагогическом процессе[5; 8]. 
Своего рассмотрения требуют вопросы определения теоретико-методологи
ческих оснований разработки интеллектуальных обучающих систем, ориен-
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тированных на комплексное формирование профессиональных компетенций 
специалистов наукоемких специальностей. Не менее актуальны вопросы, 
связанные с теоретической разработкой основ интеллектуализации информа
ционных систем формирования распределенного контента образовательного 
назначения по отношению к вузовскому образованию. Определение дидак
тической модели интеграции ИАОС в систему обучения в вузе невозможно 
без учета следующих компонентов: а) психолого-педагогическая модель обу
чаемого в системе субъект-субъектных и субъект-объектных отношений; 
б) модель целостного процесса обучения, определяющая знаниево-деятель- 
ностные стратегиивзаимодействия; в) модель управления, обеспечивающая 
эффективную взаимосвязь между всеми компонентами ИАОС. Успешная 
реализация технологического и дидактического потенциала данных моделей 
не может быть решена вне взаимосвязи с вопросами эффективного обеспече
ния процесса формирования и развития средствами ИАОС значимой состав
ляющей информационной культуры будущего специалиста в технической 
сфере - информационной компетентности.

Информационная компетентность студента как одного из субъектов 
процесса обучения является его личностным образованием - присвоенной 
системой знаний, умений и навыков работы с информацией, а также способ
ностью и готовностью осуществлять различные виды деятельности с приме
нением этой системы. Исходя из такой трактовки, информационную компе
тентность студентов технических специальностей с учетом специфики их 
обучения, опосредованного средствами ИАОС, следует рассматривать в ка
честве двух составляющих - информационной грамотности и информацион
ного поведения. Первая определяется наличием у обучаемых соответствую
щих компетенций - знаний, умений и навыков применения средств инфор
мационных технологий для работы с информацией (ее поиск, хранение, 
обработка и передача). Вторая составляющая - совокупность действий и дея
тельности обучаемых по использованию сформированной и развиваемой ин
формационной грамотности в интересах решения учебных и прикладных за
дач в ходе осуществления учебно-профессиональной деятельности. В резуль
тате у студентов формируются личностные качества, ценностное отношение 
к информации, вырабатываются способы действий, способность и готовность 
адекватно реагировать на изменения, происходящие в информационной сре
де изучаемых дисциплин. Информационную компетентность студента при 
системном применении электронных и традиционных средств обучения це
лесообразно рассматривать многоаспектно: в качестве уровня знаний, уме
ний и навыков, позволяющих оперативно ориентироваться в информа
ционном пространстве знаниевой области; как значимый опыт в поиске, 
оценке, использовании и хранении информации, полученной с помощью 
компьютерных средств; как готовность к решению профессиональных учеб
ных и практических задач. Современному специалисту - выпускнику вуза 
уже недостаточно владеть разнообразием знаний об информационных про
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цессах и уметь применять их на высоком профессиональном уровне в рамках 
своей специальности. Формируемая средствами ИАОС информационная 
компетентность актуализирует и личностные качества, позволяющие обу- 
чаемому относиться к информации как к абсолютной ценности: критически 
оценивать, сохраняя контролируемую открытость при информационном 
обмене; противостоять манипулятивному воздействию циркулирующей 
в социуме информации; понимать потенциал и ограничения применения 
информационных технологий; прогнозировать результаты собственного 
информационного воздействия на социум и быть готовым нести за это от
ветственность.

Проблемы организации управления учебной деятельностью средствами 
ИАОС обусловлены, на наш взгляд, недостатком внимания как к механизмам 
адаптации и закономерностям выстраивания целостного процесса обучения 
при его алгоритмизации, так и неполнотой знания о комплексе методов, 
приемов и средств, обеспечивающих эффективность деятельности субъектов 
педагогического процесса с учетом специфики его организации и осуществ
ления. В соответствии с положениями теории управления познавательной 
деятельностью предметное обучение студентов должно осуществляться при 
последовательном поэтапном выполнении логически взаимосвязанных опе
раций и целенаправленном управлении процессом изменения состояния обу
чаемого путем организации специальных информационных воздействий на 
него. Данный аспект безусловно должен быть учтен при практической реали
зации моделей компонентов ИАОС. Алгоритмы управления обучением ин
терпретируются как алгоритмы выработки учебных заданий. Они должны 
определяться объективными законами познания и избираемой методикой 
обучения. Алгоритмизируемая учебная деятельность студентов в рамках ее 
организации средствами ИАОС, предполагает следующие этапы осуществ
ления: мотивация; постановка и принятие предъявляемой учебной задачи; 
учебные действия по выполнению учебной задачи; контроль, переходящий 
в самоконтроль; оценка и рефлексия, переходящие в самооценку и самореф- 
лексию; возможная коррекция, переходящая в самокоррекцию [6].С учетом 
выявленных нами аспектов достигаемый с помощью ИАОС продуктивный 
уровень развития информационной компетентности студента целесообразно 
определять в качестве одного из значимых факторов в системе эффективного 
управления учебной деятельностью обучаемых с учетом ее знаниевой и дея
тельностной составляющих.
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